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Feuille de route nationale des Infrastructures de recherche 2021

RE | La Feuille de route nationale des
Infrastructures de recherche 2021

BROCHU

Sommaire

Cette nouvelle Feville de route francaise 2021 est la cinquiéme édition depuis 2008. Les
— Présentation stratégies nationales et européennes dans le domaine des infrastructures de recherche se
— Fiche technique déclinent a travers des "Feuilles de route". Le rdle des infrastructures dans la recherche et

I'innovation n’a cessé de croitre au fil des années. Elles constituent aujourd’hui la colonne
vertébrale de la recherche pour un trés grand nombre de disciplines.
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Infrastructure de Recherche

-Ressources / Services essentiels, uniques d’envergure nationale / européenne

-4 types:
Organisations scientifiques internationales type CERN
TGIR ou IR* type GENCI / RENATER

IR type Robotex 2.0 /IN2P3 / France Grilles / CONTINUUM
Projet d'IR

Robotex 2.0 est une IR dans le domaine des Sc. Du Numérique et des Math.

Sciences

Continuité Collaborative du Numérique

. NTIN , :
du numérique et = UUM " Vers I'Humain L
mathématiques .
ROBOTEX 2.0 L mfrastrgcture coordonnée des plateformes IR
de Robotique en France
SILECS Infrastructure for Large-Scale Experimental IR SLICES :
Computer Science ESFRI project
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L’infrastructure coordonnée
des plateformes de Robotique en France

MATERIEL & VIRTUEL
Plateformes robotiques régionales (20 sites) Open Access (gestion, ouverture, a distance)
Plateformes robotiques nationales (6) Open Data & Science (data-sets, diffusion large)
Terrains d’expérimentation Logiciel (codes, jumeaux numeériques)
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STRUCTURATION NATIONALE

DES PLATEFORMES DE ROBOTIQUE

Humanoid robotics CRIStAL LISPEN
& natural interactions

Medical
robotics
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Feuille de route de la robotique 2024-2033

-demandée par le CNRS dans le cadre de la feuille de route des IR et IR*
-mise a jour de la feuille de route établie en 03/2020

A NOTER:

-délai trés court pour la remontée

-44 M€ prévus horizon 2033 dont 17M€ de prospective, 2,6 M€ de cofin.

-8 CPER concernés, 3 CPER non retenus 2021-2027

-Fonctionnement demandé: 170k€/an soit 1,7M€

-Personnel demandé: 2 IR dont 1 a partir de 2029, fin de TIRREX soit 750k€
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A RETENIR

robotex + TiINR

robotex 2.0

L’infrastructure coordonnée
des plateformes de Robotique en France
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A RETENIR

Travail de fond pour la visibilité de la robotique au niveau national et international
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A RETENIR

-Remerciements

-Indicateurs annuels via TIRREX et Robotex 2.0

-Coordination et Mutualisation des demandes

-Bonnes pratiques en matiére de gestion des données et tarification des plateformes
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2s plateformes de Robotique en France
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