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La navigation
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Systeme de navigation standard

Navigation
filter

VISION
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b Importance du contexte environnemental

Contexte Impact sur GNSS Adaptation Impact sur vision Adaptation
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Structure de notre systeme de navigation
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Systeme d’acquisition
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* NSV: Nombre de satellites visibles (d'un point de vue récepteur)
 Elev: Elevation moyenne des satellites
. Moyenne du rapport signal a bruit (intégré sur 2s)
. Variance du rapport signal a bruit (intégré sur 2s)
- Hacc/Vacc: Horizontal & Vertical accuracy
» PDOP: Position Dilution Of Precision
» Res: Pseudo-distances résiduelles
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Preprocessing

 Entrées:

* Vecteur de 15 descripteurs (GPS & GALILEO)
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Classifieur

» Classifieur:
* SVM (Support Vector Machine)
 OneVsOne
« Modele ECOC (Error Correcting Output Code)
* Peu de parametres (type de noyau, y , C)
» Probabilités en sorties du modele - Filtrage Bayésien

_ P(m|c) * (Perans - P(ce—q1lme—q))

P(Ctlmt) = P(m)
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apprentissage
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Différents tests

Classifieur Performances
R:Recall P:Precision F1: F1 score

G:GPS Ga:Galileo S:Sigmoid B:Bayésien
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Lrban

Canyon

Trees

pen-Sky

Matrice de confusion SVM-GGaSB

Urban Canyon Trees Open-Sky
Predicted Class

21.0%

28.3%

14.8%

ISAE-SUPAERO

12



IroNs

Test Toulouse et ses env

rd
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Ajout vision

* Reprojection des satellites sur image fisheye
* Permet de trouver les satellites bloqués grace a la segmentation de ciel
« Amélioration de I'estimation de la position ainsi que de la detection de contexte
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